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Ozetce

Bu dokiman, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi (TOK)
bildirileri icin genel sablon olup gerekli diizeni belirtmekte ve
taslak 6rngi sunmaktadir. Bildiri Bas§jinda ve 6zetlerde sem-
bol, 6zel ve matematiksel karakterler kullanmayiniz. Ozetce
kismi 100-150 sozcik icerecek sekilde hazirlanmali, bildirinin
amaci ve sonugclarini genel bir sekilde 6zetlemelidir. Xxxxx
XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX
XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX
XXXXX XXX XXXX XXXX XXXXX XXX XXXX XKXK XXXXX XXXXX

Abstract

TOK conference papers will be included English header
and abstract after 2014. Please, do not use special symbols and
mathematical characters in header and abstract. Abstract inclu-
des the summary of the paper here using 100-150 words! The
abstract part presents the aim, method and results of the pa-
per in short. XXXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX
XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX
XXXX XXXX XXX XXXXX XXXX XXXK XXXX XXXXKX XXXX XKXXX XXXX
XXXXX XXXXX

1. Girig

Bu bildiri 6rnejine konferansin web sayfasindan ulasilabilir.
Litfen bildiri sunumunuzu MS-Word® formatinda hazirlayiniz.
Bildirilerin tam metninin sunumu hakkindaki bilgiye TOK web
adresinden ulasabilirsiniz. Ayni adreste bildirilerin hazirlanigi
ve taslaklarin kullanimina iliskin yénlendirmeler de bulunmak-
tadir.

Bildiri en ¢ok 6 sayfa olmalidir. Tavsiye edilen en az sayfa
sayIS ise 4tUr. XXXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX
XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXXX XXXX XXXXX
XXXX XXXX XXXX XXXXX XXXX XXX XXXX XXXXX XXXX XXXK XXXX
XXXXX

2. Sayfa Diizeni ve Bicem

Sayfa duzeni agadaki kurallara uymalidir. Hazir bir taslak
(Word® yada LaTeX) kullanmaniz veya ayrintilarin kontrolt
icin 6rnek bir dosya takip etmeniz bu gereklilikleri yerine getir-
meniz agisindan israrla onerilir.

2.1. Temel Diizen Ozellikleri

Bildiriler A4 formatinda hazirlanmalidir. Mutlak bir ge-
reklilik olmamakla birlikte, miimkinse bildiri sunumu-
nuzu A4 formatinda hazirlayiniz.

.

Baslik kismi ve sayfa geniglindeki sekillerin kullanimi
diginda metin iki stitundan olusmalidir.

e Sol kenar boslgu 20 mm.
Situn genisfii 80 mm.
Sutunlar arasi bogluk 10 mm.

Ust kenar boslgu 25 mm (ilk sayfa diginda, ilk sayfanin
Ust kenar bosigu bildiri baslgina 30 mm olmalidir).

Metin uzunl@u (sayfa bagj ve altlgi hari¢) en fazla
235 mm.

Sayfa basfii ve altlgi bos birakilmali (baski ve TOK
20XX CD-ROM icin eklenecek)

Paragraf girintisi ve satir araliklarini 6érnek dosyayla
(PDF veya Postscript formatinda) karsilastirarak kontrol
ediniz.



2.1.1. Bagliklar

Bolum basliklari kalin ve ortalanmis olmali, baglikta sadece ilk
kelimenin bas harfi buylk, bag§in gerisi kiicik harflerle yazil-
malidir. Alt baslklar ana basliklarla ayni formatta yalniz sola
dayali olarak yazilmahdir. Alt bashklarin altindakgeir baglik-

lar da alt bagliklarla ayni formatta yalniz italik harflerle kalin-
lastirilmadan yazilmalidir. Bu dosyadaki 6rnekleri inceleyiniz.
Uc dereceden fazla baglik atilamaz.

2.2. Yaz Tipi

Ana metin iginTimesveyaTimes Romakullaniimalidir. Oneri-

len karakter boyutu ve ayni zamanda kullanilabilecek en kiiguk
boyut 9'dur. Ozel haller durumundagtir yazi karakterleri de
kullanilabilir. En son PostScript dosyas! olusturulurken butin
yazi karakterlerinin eklenmesi unutulmamalidir!

LaTeX kullanicilari: Metin igcinComputer Moderiyazi ka-
rakterlerini KULLANMAYINIZ! (Bi¢im dosyasinda Times be-
lirtilmigtir). MUmkunse dosyanin en son seklini POSTSCRIPT
yazi karakterlerini kullanarak hazirlayin. Bu ayrinti gereklidir;
¢linkd, 6rn@in, non-ps Computer Moderife yazilan denklem-
leri ekranda okumak zordur.

2.3. Sekiller

Bitun sekiller siituna (veya sekil iki siitunu da kapliyorsa say-
faya) gore ortalanmalidir. Sekillerin bagliklar her seklin altina
yazilmali ve Sekil 1'de gdsterilen diizende olmalidir.

Sekillerin ¢izgili kutular olmasi tercih edilir. Sekiller koyu
veya renkli bélgeler iceriyorsa, yiiksek kaliteli, renksiz lazer ya-
zicilarda diizglin basilabilir olup olmaglkontrol edilmelidir.

Zaman [s]

Sekil 1: x5 tahmini [4].

2.4. Tablolar

Bir tablo orngji Tablo 1'de verilmistir. Tipine ve kullanim ama-
cina gore dgisik bazi tablolar da kullanilabilir. Tablonun bas-
l1g1 tablonun Ustliinde olmalidir.

Tablo 1: Bir Tablo Orngi

Robot Parametresj En Buyuklzleme Hatasi
0.12 12e-3
0.16 11le-3
0.51 4e-4
0.66 le-4
0.73 le-5

2.5. Denklemler

Denklemlerin her biri ayr satirlara yazilmal ve numaralandi-
rilmalidir. Asajida bazi 6rnekler verilmistir. Orgen,

z(t) = s(fu (1)) (Y
fu(t) bir 6zel dénustm fonksiyonu iken
ft) = 5 f @
Sonlu kipli agilima bakilirsa
M
u(z,t) = Zl ;i () Vi(z) ©)

Yukaridaki (3) denkleminde uzaysal dgiskeni,t ise za-
mani gostermektedic degiskenleri zamansal fonksiyonlar,
ise taban fonksiyonlarini gésterir. Sonucun ne kadar yararli ol-
dugunu gostermek icin daha fazla matergatgerek yoktur!

2.6. Sayfa Numaralari

Sayfa numaralari daha sonra elektronik olarak dokiimana ekle-
necektir. Sayfa bag) veya altl§i koymayiniz!

2.7. Kaynakca

Kaynakcanin bicimi standart IEEE kaynakca bicimidir. Kay-
naklar kullanilis sirasina gére numaralandiriimalidir. Qime
[1], [2], ve [3]...

3. Tartisma

Bu bir tartisma. Bu bir tartisma. Bu bir tartisma. Burada tartisma
var mi? Bu bir tartisma. Burada tartisma var mi? Bu bir tartisma.
Burada tartisma var mi?

Bu bir tartisma. Burada tartisma var mi? Bu bir tartisma.
Burada tartisma var mi? Bu bir tartisma. Burada tartisma var
mi? Bu bir tartisma. Burada tartisma var mi?

4. Sonuglar

Bu tasla@ konferansin web sayfasinda bulabilirsiniz.

5. Tesekkdir

TOK Konferansi Diizenleme Kurulu bildirilerinizi bu tagka
uygun bir sekilde sorunsuz olarak diizenleme kuruluna ulagstir-
diginiz igin tim TOK katilimcilarina ve bu bildiri 6rgai ha-
zirlayan meslektaglarimiza tesekkir eder.
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