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ONEMLI TARIHLER
Ozel Oturum Onerileri
icin Son Tarih:
15 Mayis 2017

Bildiri Gonderimi
iin Son Tarih:
10 Haziran 2017

Degerlendirme
Sonuglarinin Bildirimi:
14 Ternmuz 2017

Basima Hazir Bildirilerin
Goénderimi icin Son Tarih:
11 Agustos 2017

Erken Kayit igin
Son Tarih:

11 Agustos 2017

Toplanti Tarihleri:
21— 23 Bylal 2017

21-23 Eylul 2017, Davutpasa Yerleskesi

e

Bu sere 19'uncusu yapilacak olan Olomalik Konlrol Ulusal Toplants TOK' 2017, 21-23 Eylul 2017 larihleri arasinda Yildiz Teknik Universilesi,
Davulpasa Yerleskesinde dizenleneceklin Yaklagk allmig yil énce kurulan dlkemizin en kidemli ve saygin mesleki clusumlarindan Olornalik
Kenlrol Tark Milli Komitesinin en énemli faaliyeli olan TOK loplantlanna Gniversilelerden, kamu kurulusu ve ézel seklorden araslirmacilar ve
yoneliciler kallmakladie Bir asn asan muhendislikegilimi lecribesivie, giclt kadrosu, zengin allyapisi ve araslirma gruplanyla, Teknopark ve
Sosyal Inovasyen Merkez'yle, kamuda ve &zel seklérde cok cesilll muhendislik alanlannda ve &nemli mevkilerde yelkin mezunlaryla Laninan
Yildiz Teknik Universitesi bu yil TOK'2017 Toplanlsma ve bu kapsamda yer alacak sergi, panel ve scsyal elkinliklere ev sahipligi
yapacaklr Alamindaki son gelismeleri aklaracak Laninmis cagnh kenugmacilan, lecrik ve uygulamall sahalara dengeli clarak dagitlrmig Leknik
aturumlar, sanayi ve Universitenin yetkin katiimelar, iham verici ézel ctururnlarn, sergi ve poster sunumlari, strpriz oduller ve cazip sosyal
programlart ile clabildiginee yararl, kaynastiric ve keyffli bir TOK bulusmast icin her seyden énce nitelik ve nicelik olarak yuksek bir katilim ve etkin
ishirlikleri gerekmektedit Bu duygu ve dUstncelerle TOK2017'ye yapacadiniz her tirld katkinz icin sirndiden tesekkir eder sizleri aramizda
gormekten buyuk mutluluk duyacagimizi belirtmek isteriz.

Raobotik Sistemler

- Robotik Maripulatér Kontrolt

- Mobil (Gezgin) Rokotlar

- Seri ve Paralel Robotlar

- Insaris Robotlar

- Mikro ve Nario Robotlar

- SUrt Zekasi ve Sosyal Robotlar

- Medikal Robotlar

- Haptik (Dokunsal) Sistermler

- Otoriom (Ozerk) ve Zeki Robotlar
- Biyolajider Esinlenmis Robatlar

- Fiziksel Irisari-Robot Etkilegimi

- Coklu Gévde Sistemlerinir Kontrolt

Kontrol Teorisi ve Yontemler
- Dogrusal Kontrol Sisternleri
- Dogrusal Olmayar Kontrol Sisternleri

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve Kontrol

- Zeki Sistemnlere Dayall Yéntem ve Algoritmalar

- Optimizasyor Modellerne ve Kontrol Uygulamalan
- Makine Ogrermesi Tabarili Kentrol

- Evrimsel ve Sezgisel Optimizasyen ile Koritrol

- Oyun Teerisi Tabanl Koritrol

- Dinarnik Oyun Teorisi

- Yapay Sinir Aglan ile Modellerme & Kontrol

- Bularik Marilik Tabaril Kenlrol

- Yanelim ve Urelimde Medelleme ve Oplimizasyon

- PID Kentrol

- Gurbuz Koritrol

- Ayrik Zamanl Kontrol Sisternleri

- Model Ongarilia Kontrol

- Kayma Kipli Kentrol

- Uyarlamali Kontrol Sistemleri

- Akill Konlrol Sistemleri

- Zarnan Gecikmeli Sistemler ve Konlrold
- Kesirli Dereceli Sislemler ve Konlreli

- Sonsuz Bayullu Sistemler ve Vonlrolt - Prostetik Robot Tasarimi ve Kontrolt
- Kaclik Sislemler ve Konlroli - Rehabilitasyor Robotlar

- Cok-Girigl Cok-Cikigh Sislemler ve Kontroli - Gérme Tabanl Kontrol Sislemleri

- Hibril Kentrol Sislermleri

- Anahlarlamali Sislernler

- Zarnanla-Degisen Sislemler ve Konlrel
- Gézetleyici Tabanl Kortrol

Kontrol Uygulamalan

- Insansiz Araclann Koritrolt

- Deniz Araglar Kontrolt

- Ugus Dinamigi ve Kontrold

- Guduml Sistemler

- Makine Diramigi ve Kontrold

- Biyomedikal Sistemnler ve Uygulamalar

- Gomuld Sistermlerde Kontrel Uygulamalar
- MEMS igin Konlrol Uygulamalar

- GUrdlLg ve Tilresim Kontrold

Otomasyon

- Endlistriyel Otornasyon Sistemleri
- Enerji Sistemlerinde Otomasyon
- SCADA Sisternleri

- Bina Otomasyonu

- Hastane Otomasyonu

- Ulagirn Sisternlerinde Otomasyon

Ulagim Teknolojileri

- Rayli Sisternler ve Kontrold

- Otomotiv Sisternleri ve Kontroltl
- Aynk Olay Sisternleri

- Ulagtirma Sistemlerinde Kontrol
- Akilli Ulagim Sisternleri

- Emniyetli Kontrol Sisternleri

- Cok-Aragl Sistemler

Sireg Denetimi
- Biyolgjik SUreclerin Kontrola
Cevre ve Antma Sistemlerinin KontrolG
- lsil Sistemler ve Kontrolt
- Hidrolik ve Pndmatik Kontrol Sistemleri
- Kimyasal SUreclerin Kontrold
- Degigken Empedansh Sistemlerin Kontrold

Kontrol Sistem Dinamigi ve Analizi

- Sistern Dinamigi ve Analizi

- Kararlilik ve Kararllagtirma

- Tahmin ve Kestirim Algoritmalar

- Teknik SUreclerde Ariza Tespit ve [Zlerne
- Ariza Kestirirn Ternelli Kontrol

- Zarnan Geckrneli Sistemlerin Analiz KontelEdiig]

- Kontrol Fgitiminde Intemet ve e-Ogrenme

- Sanal ve Uzaktan Lab. Egitimi ve Araglan

Enerji Sistemleri - Tele-operasyon ve Bagimsiz Ogrenme

- Enetji ve GUg Sistemlerinin Kontrolt - Kontral Egitimi icin Agik Kaynaklar

- Akilll Sebekelerde Optimizasyon ve Kontrol - Kontrol Egitiminde Universite-Sanayi Isbirligi

- Enetji Sisternlerinde Modzelleme ve Kestirim - Kontrol Editiminde Sanal Gergeklik

- Yenilenebilir Enerji Sisternlerinde Kontrol - Mufredat, Uluslararasi Programlar ve Sosyal Boyut

Ag Tabanh Kontrol Sistemleri
- Ag Kontrolu

- Kooperatif Koritrol

- Konsenstis Kontrol

- A Uzerinden Kontrol

- Eszamanlama

- EsgudUmlerne

BILDIRI GONDERIMI

Bildiriler tam metin halinde ve sayfa sayisi 4-6 arasinda olacak sekilde asagida belirtilen bildiri formatina gore hazianarak
http://tok2017yildizedutr adresindeki bildiri gonderme-dederlendirme sistemi Uzerinden PDF formatinda gonderilmelidir. Bildirilerin
hazilanmasinda, TOK sitesindeki Word ve LaTex sablonlanndan yararlanilabili. Ulusal Program Kurulu'nda yer alan en az 2 hakem
tarafindan degderlendirilen ve TOK 2017'de sunulmak Uzere kabul edilen bir bildirinin basilabilmesi icin bildiride yer alan en az bir yazarin
kayit yaptirmas! gerekmektedir. Bir yazar bir kayrt islemi ile en fazla iki bildiri sunabilir. ikiden fazla her bir bildiri icin ayrica kayit yapilmasi
gerekmektedir.
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